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1. Introduction

Ce manuel est un guide de référence pour les détecteurs de proximité inductifs Carlo Gavazzi IO-link IBS04,
ICSO5, ICS08, ICB12, ICB18 et ICB30. Il décrit comment installer, configurer et utiliser le produit pour son
utilisation prévue.

1.1 Description

Lles détecteurs inductifs Carlo Gavazzi sont des appareils congus et fabriqués conformément aux normes
internationales IEC et sont soumis aux directives CE Basse Tension (2014/35 / EU) et Compatibilité
Electromagnétique (2014/30 / EU).

Tous les droits sur ce document sont réservés & Carlo Gavazzi Industri : des copies peuvent étre faites pour un
usage interne uniquement.

N'hésitez pas a faire des suggestions pour améliorer ce document.

1.2 Validité de la documentation
Ce manuel n'est valable que pour les détecteurs inductifs IBSO4, ICS05, ICSO8, ICB12, ICB18 et ICB30 avec

|O-Link et jusqu'a ce qu'une nouvelle documentation soit publiée.
Ce manuel d'emploi décrit la fonction, le fonctionnement et I'installation du produit pour son utilisation prévue.

1.3 Qui doit utiliser cette documentation

Ce manuel contient des informations importantes concernant I'installation et doit étre lu et parfaitement compris
par un personnel spécialisé dans ces détecteurs de proximité inductifs.

Nous vous recommandons fortement de lire attentivement le manuel avant d'installer le détecteur. Conservez le
manuel pour une utilisation future. Le manuel d'installation est destiné au personnel technique qualifié.

1.4 Utilisation du produit

Les détecteurs inductifs conviennent & la détection sans contact d'objets métalliques ferreux et non ferreux dans
la détection de position générale et détection de présence dans des applications d'automatisation industrielle.
Les appareils fonctionnent sur le principe des courants de Foucault et lorsqu'une cible métallique s'approche
de la face du détecteur, le champ magnétique généré par le détecteur interagit avec la cible et fait changer le
statut du détecteur.

Les détecteurs IBS, ICS et ICB sont équipés de la communication IO-Link. En utilisant un maitre 1O-Link, il est
possible d'utiliser et de configurer ces appareils.

1.5 Précautions de sécurité

Ce détecteur ne doit pas étre utilisé dans des applications oU la sécurité personnelle dépend de la fonction du
détecteur (le détecteur n'est pas congu conformément & la Directive européenne sur les machines).
L'installation et I'vtilisation doivent étre effectuées par du personnel technique formé ayant les connaissances
de base en matiére d'installation électrique.

L'installateur est responsable de I'installation correcte conformément aux réglementations de sécurité locales et
doit s'assurer qu'un détecteur défectueux ne présente aucun risque pour les personnes ou I'équipement. Si le
détecteur est défectueux, il doit étre remplacé et protégé contre une utilisation non autorisée.

1.6 Autres documents

Il est possible de trouver la fiche technique, le fichier IODD et le manuel des paramétres IO-Link sur Internet &
I'adresse http://gavazziautomation.com
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1.7 Acronymes

E/S Entrée/Sortie

PD Données de processus

PLC Contréleur logique programmable

SIO Intrants/extrants standard

SP Point de consigne

IODD Description de dispositif E/S

IEC  Commission électrotechnique internationale

NO Contact normalement ouvert

NF Contact normalement fermé

UART Emetteur-récepteur asynchrone universel
SO  Sortie & commutation

BDC Canal de données binaire

2. Produit

2.1 Principales caractéristiques

Les nouveaux détecteurs inductifs & plage étendue CC 3 fils IO-link de Carlo Gavazzi, fabriqués selon les plus

hauts standards de qualité, sont disponibles dans 6 boitiers différents :

 Barillet lisse cylindrique en acier inoxydable IBSO4 pour montage encastré avec connecteur M8 ou cdble
PVC de 2 métres.

 Barillet fileté cylindrique en acier inoxydable ICSO5 pour montage encastré avec connecteur M8 ou céble
PVC de 2 métres.

e Barillet fileté cylindrique en acier inoxydable ICSO8 dans un boitier court ou long pour une installation
encastrée ou non encastrée avec connecteur M8 ou cdble PVC de 2 métres.

 Barillet fileté cylindrique en laiton nickelé ICB12, ICB18 et ICB30 dans un boitier court ou long pour une
installation encastrée ou non encastrée avec connecteur M12 ou céble PVC de 2 métres.

Ils peuvent fonctionner en mode E/S standard (SIO), qui est le mode de fonctionnement par défaut. Lorsqu'ils

sont connectés & un maitre |O-link, ils passent automatiquement en mode IO-link et peuvent étre utilisés et

configurés facilement & distance.

Gréce & leur interface IO-Link, ces appareils sont beaucoup plus intelligents et offrent de nombreuses options

de configuration supplémentaires, telles que la distance de détection réglable et les fonctions d'hystérése et de

temporisateur de la sortie, ainsi que des fonctions avancées telles que les alarmes de température, « contréle

de fréquence » et « diviseur ».
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E 2.2 Numéro d'identification

Code m Description

Principe de détection : détecteur inductif

Boitier cylindrique avec barillet lisse

Boitier cylindrique avec barillet fileté

Boitier en acier inoxydable

Boitier en laiton nickelé

Boitier @4

Boitier M5

Boitier M8

Boitier M12

Boitier M18

Boitier M30

Boitier court (pour détecteurs @4 avec barillet lisse)

Boitier court avec une longueur de filetage de 23 mm

Boitier court avec une longueur de filetage de 30 mm

Boitier long avec une longueur de filetage de 45 mm

Boitier long avec une longueur de filetage de 50 mm

Installation encastrée

Installation non-encastrée

Distance de détection maximale :

0,8 mm (pour IBSO4 et ICSO5)

1,3 mm (pour IBSO4 et ICSO5)

2 mm (pour ICSO8 encastré)

4 mm (pour ICSO8 non-encastré et ICB12 encastré
8mm (pour ICB12 non-encastré et ICB18 encastré
14 mm (pour ICB18 non-encastré)

15mm (pour ICB30 encastré)

22mm (pour ICB30 non-encastré)

M8 Embrochable

M12 Embrochable (pour ICB)

Cable en PVC 2 m

Version |O-Link

Des caractéres supplémentaires peuvent étre utilisés pour les versions personnalisées.

2.3 Modes de fonctionnement

Les détecteurs inductifs IO-Link sont équipés d'une sortie & commutation (SO) et peuvent fonctionner dans deux

modes différents : le mode SIO (mode E/S standard) ou le mode IO-Link.
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2.3.1 Mode SIO E

Lorsque le détecteur fonctionne en mode SIO (par défaut), un maitre IO-link n'est pas requis. L'appareil
fonctionne comme un détecteur inductif standard et peut étre commandé via un bus de terrain ou un contréleur
(par exemple un API) lorsqu'il est connecté & ses entrées numériques PNP, NPN ou push-pull (port E/S standard).
L'un des plus grands avantages de ces détecteurs inductifs est la possibilité de les configurer via un maitre 10-
Link, puis, une fois déconnectés, ils conservent les derniers réglages et paramétres de configuration.

De cette maniére, il est possible, par exemple, de configurer la sortie du détecteur en PNP, NPN ou push-pull,
ou d'ajouter des fonctions de temporisateur telles que des temporisateurs T-on et T-off et de satisfaire plusieurs
exigences d'application avec le méme détecteur.

2.3.2 Mode 10-Link

|O-Link est une technologie IO normalisée reconnue mondialement comme norme internationale (IEC 61131-
9).

Elle est aujourd'hui considérée comme « Interface USB » pour les détecteurs et les actionneurs dans
I'environnement d'automatisation industrielle.

Lorsque le détecteur est connecté & un port IO-Link, le maitre IO-Link envoie une requéte de réveil (impulsion
de réveil) au détecteur, qui passe automatiquement en mode 1O-Link : la communication bidirectionnelle point
a point démarre automatiquement entre le maitre et le détecteur.

La communication |O-link nécessite uniquement un céble standard non blindé & 3 fils d'une longueur maximale
de 20 m.

La communication IO-Link s'effectue avec une modulation d'impulsions 24 V, un protocole UART standard via
le fil de commutation et de communication (broche 4, noir) (état de commutation combiné et canal de données
c/qQ).

Par exemple, un connecteur M12 & 4 broches a :

e Alimentation positive : broche 1, marron

e Alimentation négative : broche 3, bleu

e Sortie numérique 1 : broche 4, noir

e Sortie numérique 2 : broche 2, blanc

Le débit de transmission des détecteurs IBS, ICS et ICB est de 38,4 kBaud (COM?2).

Une fois connecté au port IO-link, le maftre dispose d'un accés a distance & tous les paramétres du détecteur
et aux fonctionnalités avancées permettant de modifier les paramétres et la configuration en cours de
fonctionnement et d'activer les fonctions de diagnostic telles que les avertissements de température et les
alarmes de température et données de processus.

Grace & IO-Link, il est possible de voir les informations du fabricant et le numéro de piéce (Données de service)
de I'appareil connecté, a partir de V1.1. Gréce & la fonction de stockage de données, il est possible de
remplacer I'appareil et de transférer automatiquement toutes les informations stockées dans I'ancien appareil

vers le nouveau.
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L'accés aux paramétres internes permet & |'utilisateur de voir comment le détecteur fonctionne, par exemple
E en lisant la température interne.

Les données d'événement permettent a |'utilisateur d'obtenir des informations de diagnostic telles qu'une erreur,

une alarme, un avertissement ou un probléme de communication.

Il existe deux types de communication différents entre le détecteur et le maitre et ils sont indépendants 'un de

I'autre :

e Cyclique pour les données de processus et I'état de la valeur - ces données sont échangées de maniére
cyclique.

* Acyclique pour la configuration des paramétres, les données d'identification, les informations de diagnostic
et les événements (par exemple les messages d'erreur ou les avertissements) - ces données peuvent étre
échangées sur demande.

2.3.3 Principales caractéristiques

Le détecteur mesure trois valeurs physiques différentes. Ces valeurs peuvent étre réglées indépendamment et
utilisées comme source pour la sortie & commutation. Aprés avoir sélectionné |'une de ces trois sources, il est
possible de configurer la sortie du détecteur avec un maitre IO-Link, en suivant les cing étapes indiquées dans
la configuration de la sortie & commutation ci-dessous.

Une fois le détecteur déconnecté du maitre, il passera en mode SIO et conservera le dernier paramétre de
configuration.

/ Détzction
P > e
‘

_ Configuration de la sortie & commutation (SO
e — e e e e e e — —— — 4
présence

BDC1

I (1 I (4 (5]
Détection SE—
HZ_} de | Selecteur | ol —p i —> [No/nE| —p |Mode |, o
fréquence X de source teur ' stade | Sortie
BDC2 —> ]
I : I
I ! I
I : I
| ] |
Alarme de | : |
°C —P |température L e e e e e e e — — _: S |
TA !
]
]
l
' o | o
> |owore

u Détection de présence (BDC1)

Lorsqu'une cible métallique s'approche de la face du détecteur, le champ magnétique généré par le détecteur
inferagit avec la cible et change le statut du détecteur.

Pour la présence (ou |'absence de présence) de détection d'une cible métallique devant la face du détecteur,
les réglages suivants sont disponibles :
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(100%/62%) pour IBS et ICSO5
(100%,/50%) pour ICSO8
(100%,/75%/50%/33%) pour ICB
(100%/62%) pour IBS et ICSO5
gi'e”; (352) consi*1100%,/50%) pour ICSO8
(100%,/75%/50%/33%) pour ICB

Point de consi-
gne 1(SP1)

Logique de point de commutation (inversé/normal)

Mode de point de commutation (point unique, fenétre, efc.)

Hystérése du point de commutation

Information:
Point de consigne 1 (SP1) et Point de consigne 2 (SP2) :
Pour IBS et ICSO5, les détecteurs inductifs peuvent étre réglés & 62 % ou 100 % de la distance

”
4 de fonctionnement nominale maximale.
\g Pour ICS08, les détecteurs inductifs peuvent étre réglés & 50 % ou 100 % de la distance de
fonctionnement nominale maximale.

Pour IBS, les détecteurs inductifs peuvent étre réglés & 33 %, 50 %, 75 % ou 100 % de la
distance de fonctionnement nominale maximale.

B Détection de fréquence (BDC2)

Mesure de la fréquence de fonctionnement de détection.

Gréce a l'interface 10-Link, il est possible de régler la sortie du détecteur pour lire la fréquence et contréler la
vitesse d'un mécanisme de rotation ou de cyclage (tels que les arbres, les engrenages, les cames, efc.).

En réglant la sortie du détecteur en « mode fenétre » et la détection de fréquence, les deux points de consigne
SP1 et SP2 détermineront la plage de fréquence a l'intérieur de laquelle la sortie est activée. Hors de cette
plage, pour les fréquences inférieures & SP1 et supérieures & SP2, la sortie n'est pas active, protégeant ainsi
le mécanisme de cyclage en cas de survitesse et de sous-vitesse.

Point de consigne 1(SP1) (1-7000 Hz)
HZ Point de consigne 2(SP2) (1-7000 Hz)

Logique de point de commutation (inversé/normal)

Mode de point de commutation (point unique, fenétre, efc.)

Hystérése du point de commutation (1-7000 Hz)

) Information:
Le point de consigne 1 (SP1) et le point de consigne 2 (SP2) peuvent étre réglés entre 1 Hz et
7000 Hz.
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E Logique du point de commutation:

La « Logique de point de commutation » définit la maniére dont les informations de commutation sont fransmises.
Il est possible de choisir entre :

e Fonctionnement normal

® Fonctionnement inversé

Remarque:

Il est déconseillé d'utiliser la logique de point de commutation en mode inversé car cela affectera
tous les blocs fonctionnels suivants. Si la configuration Normalement Ouvert / Normalement
Fermé est nécessaire, |'utilisation du bloc fonctionnel NO/NF (4) est recommandée.

Mode de point de commutation:

Lle paramétre du mode de point de commutation peut étre utilisé pour créer un comportement de sortie plus
avancé.

Les modes de point de commutation suivants peuvent étre sélectionnés pour le comportement de commutation
de BDC1 et BDC2

Désactive
Le BDC peut étre désactivé, mais cela désactivera également la sortie si elle est sélectionnée dans
le sélecteur de source (la valeur logique sera toujours « O »).

Mode de point unique

L'information de commutation change lorsque la valeur de mesure dépasse le seuil défini dans le
point de consigne SP1, avec des valeurs de mesure croissantes ou décroissantes, en prenant en
compte |'hystérése.

Hystérese

_’ ‘_

Détecteur

ON - OF

SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée
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Mode fenétre
L'information de commutation change lorsque la valeur de mesure dépasse le seuil défini dans

le point de consigne SP1 et le point de consigne SP2 avec des valeurs de mesure croissantes ou
décroissantes, en prenant en compte ['hystérése.

_ Hyst _ Hysti

Détecteur

- OF ON - OF

fenétre '
SP2 SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée

Mode deux points

L'information de commutation change lorsque la valeur de mesure dépasse le seuil défini dans
le point de consigne SP1. Ce changement se produit uniquement avec des valeurs de mesure
croissantes. L'information de commutation change également lorsque la valeur de mesure dépasse
le seuil défini dans le point de consigne SP2. Ce changement se produit uniquement avec des
valeurs de mesure décroissantes. L'hystérése n'est pas considérée dans ce cas.

Détecteur

ON - OoF
SP2 SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée

Parameétres d'hystérese:

En détection de présence (BDC1), |'hystérése peut étre réglée entre standard (environ 10 %) et étendue (environ
20 %).

Information:

./
Une hystérése étendue dans la détection de présence est généralement utile pour résoudre les
problémes de vibration ou de compatibilité électromagnétique dans |'application.

En détection de fréquence (BDC2), I'hystérése peut étre réglée entre 1 Hz et 7000 Hz.
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E n Alarme de température (TA)

Le détecteur surveille en permanence la température interne. En utilisant le réglage de I'alarme de température,
il est possible d'obtenir une alarme du détecteur si les seuils de température sont dépassés.
L'alarme de température a deux valeurs séparées, |'une pour régler la température maximale et |'autre pour

régler la température minimale.

Si une alarme de température est déclenchée, le détecteur |'affichera & la fois par la DEL et via un événement
IO-Link. Il est possible de lire la température du détecteur via les données du paramétre IO-Link acyclique.

Remarque:

raison du chauffage interne.

plastique.

2.3.4 Configuration de la sortie @ commutation

La température mesurée par le détecteur sera toujours supérieure & la température ambiante, en

La différence entre la température ambiante et la température interne est influencée par la
maniére dont le détecteur est installé dans I'application. Si le détecteur est installé dans un
support métallique, la différence sera plus faible que si le détecteur est monté dans un support

La sortie & commutation (SO) peut étre configurée en suivant les étapes 1 a 5

Configuration de la sortie & commutation (SO)

O © 6

(5]

Sélecteur
de source

o Sélecteur de source

Tempo- Mod
— iviseu — > | risa- NO/NF| —p | %% |———p>
\ stade f
teur i | Sortie
i |
! I
! I
: I
' |
! 4
—_ =
|
|
|
l
1o or
> ON/OFF

Ce bloc fonction permet & I'utilisateur d'associer I'une des trois valeurs d'entrée & la sortie & commutation

(BDC1, BDC2 ou TA).
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Ce diviseur permet & ['utilisateur de configurer le nombre d'activations
nécessaires pour changer la sortie.

Par défaut, cette valeur est définie sur 1 et chaque activation entraine la
modification de la sortie. Lorsque la valeur sera définie sur une valeur plus
élevée, par ex. le nombre de dents sur un pignon, la sortie changera chaque fois
que le pignon aura terminé une révolution entiére. De cette fagon, I'utilisateur
peut lire directement la vitesse réelle d'un pignon.

e Temporisateur

La temporisateur permet & ['utilisateur d'introduire différentes fonctions de temporisateur en éditant les 3
paramétres de temporisateur :

* Mode temporisateur

o Echelle de temporisateur
® Retard de temporisateur

Mode temporisateur:

Sélectionne le type de fonction de temporisateur introduit sur la sortie & commutation. L'un des éléments
suivants est possible:

Désactivé
Cette option désactive la fonction de temporisateur quelle que soit la facon dont I'échelle du
temporisateur et le retard du temporisateur sont configurés.

Activation du retard (T-on)
L'activation de la sortie & commutation est générée aprés I'actionnement du détecteur, comme
indiqué sur la figure ci-dessous.

Présence de
cible

N.O. Ton Ton Ton

7

Exemple avec sortie normalement ouverte
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E Désactivation du retard (T-off)
La désactivation de la sortie & commutation est retardée par rapport au temps de retrait de la
cible métallique & I'avant du détecteur, comme illustré sur la figure ci-dessous.

Présence de
cible

N.O. Toff Toff Toff Toff

L
|

Exemple avec sortie normalement ouverte

Retard T-on et T-off
Lorsque cette option est sélectionnée, les retards T-on et T-off sont appliqués a la génération de la
sortie & commutation.

Balayage a l’attraction
Chaque fois qu'une cible est détectée devant le détecteur, la sortie & commutation génére une
impulsion de longueur constante sur le balayage de détection. Voir figure ci-dessous.

Présence de
cible

oN B R R

Exemple avec sortie normalement ouverte
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Balayage a la chute
Similaire au mode de balayage & |'attraction, la sortie & commutation est modifiée sur le front
descendant de I'activation, comme indiqué sur la figure ci-dessous.

Présence de

cible H
|

N AR R A

Exemple avec sortie normalement ouverte

Echelle de temporisateur:

Le paramétre définit si le retard spécifié dans Retard du temporisateur (voir ci-dessous) doit étre en millisecondes,
secondes ou minutes

Retard de temporisateur:

Le paramétre définit la durée réelle du retard. Le retard peut étre réglé sur une valeur entiére comprise entre 1
et 32767

0 Fonctionnement NO/NF

Cette fonction permet & |'utilisateur d'inverser le fonctionnement de la sortie & commutation entre Normalement
ouvert et Normalement fermé.

Remarque:
Il est recommandé de toujours utiliser ce bloc fonction pour générer un fonctionnement normalement
ouvert / fermé & la place du bloc inverseur expliqué précédemment sous BDC1 et BDC2.

6 Mode de stade de sortie

Dans ce bloc fonction, I'utilisateur peut choisir si la sortie de commutation doit fonctionner en configuration
Désactivée, NPN, PNP ou Push-Pull.

n Activation DEL

Ce paramétre permet & |'utilisateur de désactiver I'indication DEL dans le détecteur.
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2.3.5 Parameétres du détecteur interne

Outre les paramétres directement liés & la configuration de sortie, le détecteur posséde également divers
paramétres infernes utiles pour la configuration et le diagnostic.

Configuration de I'événement :

Les événements de température transmis via l'interface IO-Link sont désactivés par défaut dans le détecteur.

Si |'utilisateur désire obtenir des informations sur les températures critiques détectées dans |'application du

détecteur, ce paramétre permet d'activer ou de désactiver les 3 événements suivants :

* Evénement de défaut de température : le détecteur détecte la température en dehors de la plage de
fonctionnement spécifiée.

e Surchauffe : le détecteur détecte des températures supérieures & celles définies dans le seuil d'alarme de
température.

® Soustempératures : le détecteur détecte des températures inférieures & celles définies dans le seuil d'alarme
de température.

Température maximale depuis le démarrage :

A partir de ce paramétre, |'utilisateur peut obtenir des informations sur la température maximale enregistrée
depuis le démarrage.

Température minimale depuis le démarrage :

A partir de ce paramétre, 'utilisateur peut obtenir des informations sur la température minimale enregistrée
depuis le démarrage.

Fréquence de commutation :

La fréquence & laquelle le détecteur est activé peut étre observée & partir de ce paramétre.

Compteur de détection :

Ce paramétre conserve la frace du nombre de détections effectuées par le détecteur depuis le démarrage.

Etiquette spécifique a l'application :

L'utilisateur peut entrer une étiquette de nom pour le détecteur IO-Link afin de reconnaitre facilement la position
du détecteur dans la machine.

2.3.6 Variable de données de processus

Lorsque le détecteur est utilisé en mode IO-Link, ['utilisateur a accés & la variable de données de processus
cyclique. Par défaut, les données de processus affichent uniquement des informations sur I'état de la sortie &
commutation. Cependant, en modifiant le paramétre de configuration des données de processus, |'utilisateur
peut décider d'activer également I'état de BDC1, BDC2 et de I'Alarme de température. De cette facon, plusieurs
états peuvent étre observés dans le détecteur en méme temps.

BITO BIT 1 BIT 2 BIT 3 BIT 4...15
SO BDC1 BDC2 TA Non utilisé
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3. Schémas de cablage

IBSO4, ICSO5 et ICSO8 E

+
1 BN o

|
\ 4 BK Out/IO-Link

P lw T,

PIN Couleur Signal Description
1 Brun 10 & 30 VCC  Alimentation appareil
3 Bleu GND Terre
4 Noir Charge |O-Link / Sortie / mode SIO

ICB12, ICB18 et ICB30

+
1 BN o

|
\ 4 BK Out/IO-Link

P lw T,

PIN Couleur Signal Description
1 Brun 10436 VCC  Alimentation appareil
3 Bleu GND Terre
4q Noir Charge |O-Link / Sortie / mode SIO
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4. Mise en service

50 ms aprés la mise sous tension, le détecteur est opérationnel.
S'il est connecté & un maitre |O-link, aucun réglage supplémentaire n'est nécessaire et la communication |O-
Link démarre automatiquement aprés que le maitre IO-link a envoyé une demande de réveil au détecteur.

5. Fonctionnement

5.1 Interface utilisateur des détecteurs IBS04, ICSO5 et ICSO8

Les détecteurs IBSO4, ICSO5 et ICSO8 sont équipés d'une DEL jaune

Mode SIO :
Diode jaune Sortie Description
OFF OFF Sort?e NO, .cible n?n présente
Sortie NF, cible présente
ON ON Sort?e NO, f:ible préser}ﬂe
Sortie NF, cible non présente
, f:2Hz Court-circuit ou surcharge
Clignotement - : : —
f:1Hz Alarme de température (si I'appareil en est équipé)
Mode 10-Link :
Diode jaune Mode Description

ACTIVE pour 0.75s
DESACTIVE pour 0.075s
Possibilité de couper la DEL

Clignotement Communication IO-Link établie avec le maitre 10-Link

5.2 Interface utilisateur des détecteurs ICB12, ICB18 et ICB30

Les détecteurs ICB12, ICB18 et ICB30 sont équipés d'une DEL jaune et d'une DEL verte

Mode SIO :
Diode jaune Sortie Description
OFF OFF Sort?e NO, .cible nf)n présente
Sortie NF, cible présente
ON ON Sort?e NO, f:ib|e présel?te
Sortie NF, cible non présente
. f:2Hz Court-circuit ou surcharge
Clignotement - : : —
f:1Hz Alarme de température (si I'appareil en est équipé)
DEL verte Sortie Description
OFF OFF Le détecteur n'est pas opérationnel
ON ON Le détecteur est opérationnel
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Mode 10-Link :

Diode jaune Sortie Description
OFF/ON e Afflch,e I'état SIO s'il n'y a pas d'erreurs de courtcircuit ou de
temperature.
f:2Hz Court-circuit ou surcharge

Clignot, t
gnotemen f:1Hz Alarme de température (si I'appareil en est équipé)

Possibilité de couper la DEL

DEL verte Mode Description
ACTIVE pour 0.75s
DESACTIVE pour 0.075s

Possibilité de couper la DEL

Clignotement Communication |O-Link établie avec le maitre 10-Link

6. Fichier 1ODD et réglage en usine

6.1 Fichier IODD d’un appareil 10-Link

Toutes les fonctions, paramétres de I'appareil et valeurs de réglage du détecteur sont collectés dans un fichier

appelé 1/O Device Description (fichier IODD). Le fichier IODD est nécessaire pour établir la communication

entre le maitre |O-Link et le détecteur.

Chaque fournisseur d'un appareil IO-Link doit fournir ce fichier et le rendre disponible en téléchargement sur

le site Web. Le fichier est compressé, il est donc important de le décompresser.

Le fichier IODD comprend :

e données de processus et de diagnostic

® description des paramétres avec le nom, la plage autorisée, le type de données et I'adresse (index et sous-
index)

® propriétés de communication, y compris le temps de cycle minimum de I'appareil

o identité de I'appareil, numéro d'article, image de I'appareil et logo du fabricant

Le fichier IODD est disponible sur le site web de Carlo Gavazzi :
WWW.

6.2 Réglage en usine
Les versions 1O-link des détecteurs inductifs IBS04, ICS0O5, ICS08, ICB12, ICB18 et ICB30 ont le réglage

d'usine suivant :

fonctionnement en « mode de point unique »
PNP, NO

Distance de commutation : 100 %

Hystérése de commutation : standard

DEL (ou DEL dans le cas d'un détecteur ICB) sur
Détection de présence (BDC1)

Le diviseur est réglé sur 1

Tous les temporisateurs sont désactivés
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7. Appendice

7.1 Acronymes

R/W

R

W

StringT (X)
IntegerTX
UlntegerTX
OctetStringT (X)
PDV

Lecture et écriture

Lecture seule

Ecriture seule

Chaine de caractéres ASCII, longueur caractéres X

Entier signé longueur X bits

Entier non signé longueur X bits

Tableau d'octets, longueur X octets

Variable de données de processus

7.2 Parametres de I’appareil 10-Link pour IBS04, ICSO5 et ICSO8

Device parameters

Parameter Index Subindex Access Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Vendor Name 0x10(14) 0x00(0) R Carlo Gavazzi - StringT (13)
Vendor Text Ox11(17) 0x00(0) R www.gavazziautomation.com - StringT (25)
(Sensor name) )
Product Name 0x12(18) 0x00(0) R e.g. ICS05523F15A2I0 - StringT (20)
(EAN code of product) )
Product ID 0x13(19) 0x00(0) R e.g. 5709870393070 - StringT (13)
Product Text 0x14(20) 0x00(0) R Inductive Proximity Sensor - StringT (26)
. (Unique serial number) )
Serial Number 0x15(21) 0x00(0) R e.g. [R24101830834 - StringT (13)
- (Hardware revision) )
Hardware Revision 0x16(22) 0x00(0) R e.g.v01.00 - StringT (6)
Firmware Revision | 0x17(23) 0x00(0) R (S°Zg‘.’rveor]e.gg°”) i StringT (6)
ésgllitf:i:h%; 0x18(24) 0x00(0) R/W *okx Any string up to 32 characters |  StringT (32)
Error Count 0x20(32) 0x00(0) R 0 to 65535 UlntegerT16
0 = Device is operating properly
Device Status 0x24(3¢) 0x00(0) R 2 = Out-of-specification UlntegerT8
4 = Failure
Detailed Device
Status
romperature 0x01(1) R : OctetStringT (3)
Temperature 0x25(37) 0x02(2) R - OctetStringT (3)
over-run
T b .
Uen';‘s:rrjn”re 0x03(3) R - OctetStringT (3)
Process-Datalnput 0x28(40) 0x00(0) R Oto 15 UlntegerT16
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Output setup parameters
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Parameter Index Subindex Access  Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Setpoint BDC1
0 = 62 % sensing range(IBS, ICSO5)
Setpoint 1 0x01(1) R/W 1 0 = 50 % sensing range (ICS08) IntegerT16
Ox3CI60 1 = 100 % sensing range
x3C(60) 0 = 62 % sensing range(IBS, ICSO5)
Setpoint 2 0x02(2) R/W 0 0 = 50 % sensing range (ICS08) IntegerT16
1 = 100 % sensing range
Switchpoint BDC1
. 0 = Normal operation BDC1
Logic 0x01(1) R/W 0 1 = Inverted operation BDC1 UlntegerT8
0 = Deactivated
1 = Single point mode
Mode 0x3D(61) 0x02(2) R/W 1 . W%n dgw S UlntegerT8
3 = Two point mode
. 0 = Standard hysteresis ~ 10%
Hysteresis 0x03(3) R/W 0 1 - Extended hysteresis ~ 20% IntegerT16
Setpoint BDC2
Setpoint 1 0x01(1) R/W 100 1 to 7000 Hz IntegerT16
Ox3E(62)
Setpoint 2 0x02(2) R/W 50 1 to 7000 Hz IntegerT16
Switchpoint BDC2
. 0 = Normal operation BDC2
logic 0x01(1) R/W 0 1 = Inverted operation BDC2 UlntegerT8
0 = Deactivated
Ox3F(63 1 = Single point mode
Mode x3F(63) 0x02(2) R/W 1 2 Window mode UlntegerT8
3 = Two point mode
Hysteresis 0x03(3) R/W 10 1 to 7000 Hz IntegerT16
SIO Channel 1
0 = disabled output
1 = PNP output
Stage Mode 0x01(1) R/W 1 2 2 NPN outout UlntegerT8
3 = Push-pull output
1 =BDCI
Source 0x02(2) R/W 1 2 = BDC2 UlntegerT8
5 = Temperature Alarm
0 = disabled
1 = TON delay
] 2 = T-OFF delay
Timer Mode Ox40(64) 0x03(3) R/W 0 3 — TON & TOFF delay UlntegerT8
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot trailing edge
0 = Milliseconds
Timer Scale 0x04(4) R/W 0 1 = Seconds UlntegerT8
2 = Minutes
Delay Duration 0x05(5) R/W 100 1to 32767 IntegerT16
Divider 0x06(6) R/W 1 1 to 32767 IntegerT16
NO/NC 0 = Normally Open
Operation 0x08(8) R/W 0 1 = Normally Closed UlntegerT8



Internal sensor parameters

Parameter Index Subindex Access Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Process Data
Configuration
Switching 0 = SO not shown in PDV
Output (SO) 0x02(2) R/W ‘ 1 = SO shown in PDV
Binary Data - i
Channel 1 0x04(4) R/W 0 0= BDCH not shown in POV
(BDC2) = shown in
Bi D 0x46(70) RecordT16
inary Lata 0 = BDC2 not shown in PDV
Channel 2 0x05(5) R/W 0 1 = BDC2 shown in PDV
(BDC1)
Temperature 0 = TA not shown in PDV
Alarm (TA) 0x08(8) R/W 0 1 = TA shown in PDV
Temperature Alarm
Threshold
High Threshold 0x01(1) R/W 100 -32768 to 32767 °C IntegerT16
——  0x48(72)
Low Threshold 0x02(2) R/W -30 -32768 to 32767 °C IntegerT16
Event
Configuration
Temperature 0 = Fault event disabled
fault event 0x02(2) R/W 0 1 = Fault event enabled
Temperature 0 = Warning event disabled
over-run Ox4A(74) 0x03(3) R/W B 1 = Warning event enabled RecordT16
Temperature 0 = Warning event disabled
under-run 0x04(4) R/W 0 1 = Warning event enabled
- 0 = LED indication disabled
LED Activation Ox4E(78) 0x00(0) R/W 1 1 = LED indication enabled UlntegerT8
Z\:;rzzgirsrure 0xCD(205) 0x00(0) R -32768 to 32767 °C IntegerT16
Z‘Azg‘;ﬁfg‘zju"" OxCE(206) 0x00(0) R -32768 to 32767 °C IntegerT16
g‘r‘nr;ee”rgmre 0xCF(207) 0x00(0) R -32768 to 32767 °C IntegerT16
fsrgc"'j::;% 0xD0[208) 0x00(0) R 0 to 32767 Hz IntegerT16
Detection counter 0xD2(210) 0x00(0) R Oto 2147483647 IntegerT32
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7.3 Parametres de I'appareil 10-Link pour ICB12, ICB18 et ICB30

Device parameters

Parameter Index Subindex Access Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Vendor Name 0x10(16) 0x00(0) R Carlo Gavazzi - StringT (13)
Vendor Text Ox11(17) 0x00(0) R www.gavazziautomation.com - StringT (25)
(Sensor name) .
Product Name 0x12(18) 0x00(0) R e.g. ICB12530F04A2I0 - StringT (20)
(EAN code of product) )
Product ID 0x13(19) 0x00(0) R e.g. 5709870393070 StringT (13)
Product Text 0x14(20) 0x00(0) R Inductive Proximity Sensor - StringT (26)
. (Unique serial number) .
Serial Number 0x15(21) 0x00(0) R e.g. [R24101830834 - StringT (13)
- (Hardware revision) )
Hardware Revision 0x16(22) 0x00(0) R e.g. v01.00 - StringT (6)
Firmware Revision 0x17(23) 0x00(0) R (Software revision] StringT (6)
e.g. v01.00 9
ég:!litf:i?:“]%r; 0x18(24) 0x00(0) R/W *xk Any string up to 32 characters |  StringT (32)
Error Count 0x20(32) 0x00(0) R - 0to 65535 UlntegerT16
0 = Device is operating properly
Device Status 0x24(36) 0x00(0) R - 2 = Outof-specification UlntegerT8
4 = Failure
Detailed Device
Status
fomperaure 0x01(1) R i i OctetStringT (3)
Temperature 0x25(37) 0x02(2) R i . OctetStringT (3)
over-run
T t .
Ui’;‘gf:jn”re 0x03(3) R . - OctetStringT (3)
Process-Datalnput 0x28(40) 0x00(0) R - Oto 15 UlntegerT16
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Output setup parameters

Parameter Index Subindex Access Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Setpoint BDC1
0 = 33 % sensing range
Setpoint 1 ox01(1) | R/W 3 50 g an9® | integerT16
Ox3CI60 3 = 100 % sensing range
x3C(60) 0 = 33 % sensing range
. 1 = 50 % sensing range
Setpoint 2 0x02(2) R/W 0 2 = 75 % sensing range IntegerT16
3 = 100 % sensing range
Switchpoint BDC1
. 0 = Normal operation BDC1
Logic 0x01(1) R/W 0 1 = Inverted operation BDC1 UlntegerT8
0 = Deactivated
Mode 0x3D(61) 0x02(2) R/W ] ! ;j{;‘ﬁ:f  point m d‘;de UlnfegerT8
3 = Two point mode
. 0 = Standard hysteresis ~ 10%
Hysteresis 0x03(3) R/W 0 1 - Extended hysteresis ~ 20% IntegerT16
Setpoint BDC2
Setpoint 1 0x01(1) R/W 100 1 to 7000 Hz IntegerT16
Ox3E(62)
Setpoint 2 0x02(2) R/W 50 1 to 7000 Hz IntegerT16
Switchpoint BDC2
. 0 = Normal operation BDC2
logic 0x01(1) R/W 0 1 = Inverted operation BDC2 UlntegerT8
0 = Deactivated
Ox3F(63 1 = Single point mode
Mode x3F(63) 0x02(2) R/W 1 2= Window mode UlntegerT8
3 = Two point mode
Hysteresis 0x03(3) R/W 10 1 to 7000 Hz IntegerT16
SIO Channel 1
0 = disabled output
Stage Mode 0011) | R/W 1 2 = NP oo UlntegerT8
3 = Push-pull output
1 =BDCI
Source 0x02(2) R/W 1 2 = BDC2 UlntegerT8
5 = Temperature Alarm
0 = disabled
1 = TON delay
] 2 = T-OFF delay
Timer Mode Ox40(64) 0x03(3) R/W 0 3 TON & TOFF delay UlntegerT8
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot trailing edge
0 = Milliseconds
Timer Scale 0x04(4) R/W 0 1 = Seconds UlntegerT8
2 = Minutes
Delay Duration 0x05(5) R/W 100 1to 32767 IntegerT16
Divider 0x06(6) R/W 1 1 to 32767 IntegerT16
NO/NC 0 = Normally Open
Operation 0x08(8) R/W 0 1 = Normally Closed UlntegerT8
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Internal sensor parameters
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Parameter Index Subindex Access Default value Data range Data Type
Name Hex(Dec) Hex(Dec) 9 (Length)
Process Data
Configuration
Switching 0 = SO not shown in PDV
Output (SO) 0x02(2) R/W ‘ 1 = SO shown in PDV
Binary Data - i
Channel 1 0x04(4) R/W 0 0 = BDC 1 not shown in PDV
(BDC2) 1 = BDC1 shown in PDV
Bi D 0x46(70) RecordT16
inary “ata 0 = BDC2 not shown in PDV
Channel 2 0x05(5) R/W 0 1 = BDC2 shown in PDV
(BDC1)
Temperature 0 = TA not shown in PDV
Alarm (TA) 0x08(8) R/W 0 1 = TA shown in PDV
Temperature Alarm
Threshold
High Threshold 0x01(1) R/W 100 -32768 to 32767 °C IntegerT16
1 0x48(72) : :
Low Threshold 0x02(2) R/W 30 for cable variants 32768 fo 32767 °C IntegerT16
-45 for plug variants
Event
Configuration
Temperature 0 = Fault event disabled
fault event 0x02(2) R/W 0 1 = Fault event enabled
Temperature OxdA(74) 0x03(3) R/W 0 0 =_Worn|.ng event disabled RecordT16
over-run 1 = Warning event enabled
Temperature 0 = Warning event disabled
under-run 0x04(4) R/W 0 1 = Warning event enabled
- 0 = LED indication disabled
LED Activation Ox4E(78) 0x00(0) R/W 1 1 = LED indication enabled UlntegerT8
Max temperature 0xCD(205) 0x00(0) R -32768 to 32767 °C IntegerT16
since starf-up
Min temperature |5 £ (00¢) 0x00(0) R 32768 1o 32767 °C IntegerT16
since start-up
Current 0xCF(207) 0x00(0) R -32768 to 32767 °C IntegerT16
temperature
fSW”Ch'”g 0xD0(208) 0x00(0) R 0 to 32767 Hz IntegerT16
requency
Detection counter 0xD2(210) 0x00(0) R Oto 2147483647 IntegerT32
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